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Uvedenie do problematiky
Na ¢o sme hrdi?

Praca s kamerou

Custom robot
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Uvedenie do problematiky

Hlavna pointa sutaze:

* Preskimanie a
zmapovanie bludiska s
réznymi miestnostami

* |dentifikacia obeti
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Na ¢o sme hrdi?

* Pohyb robota sa rychlo adaptuje
na rozne typy stien a prekazok

« Spravne rozpoznavanie plochy

* Presné detekovanie a
rozpoznavanie pismen

 Presné detekovanie a
rozpoznavanie znaciek

* Velmi Uspesné mapovanie



Prdca s kamerou

Spracovanie Upravenie Rozpoznanie
snimky z kamery snimku pismena
D
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Spracovanie snimky z videa kamery
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Upravenie snimku




Rozpoznanie pismena

* kNN - k-Nearest Neighbor algorithm

* ROI - Resize of the image

* OpenCV ziskavanie kontur

« Konvertovanie obrazku do Numpy array



Rozpoznanie pismena
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Custom robot
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pozornost

Dakujeme za

Priestor na vase otazky
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