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Uvedenie do problematiky

Hlavná pointa súťaže:

• Preskúmanie a 
zmapovanie bludiska s 
rôznymi miestnosťami

• Identifikácia obetí
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Na čo sme hrdí?

• Pohyb robota sa rýchlo adaptuje 
na rôzne typy stien a prekážok

• Správne rozpoznávanie plochy

• Presné detekovanie a 
rozpoznávanie písmen

• Presné detekovanie a 
rozpoznávanie značiek

• Veľmi úspešné mapovanie
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Práca s kamerou

Spracovanie 
snímky z kamery

1

Upravenie 
snímku

2

Rozpoznanie 
písmena

3
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Spracovanie snímky z videa kamery
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Upravenie snímku
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Rozpoznanie písmena

• kNN - k-Nearest Neighbor algorithm

• ROI – Resize of the image

• OpenCV získavanie kontúr

• Konvertovanie obrázku do Numpy array
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Rozpoznanie písmena
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Custom robot

Apríl 2023 Rescue Simulation Erebus 10

• 8x Distance sensor

• 3x Camera

• 1x Gyro

• 1x GPS

• 1x Colour Sensor



Ďakujeme za 
pozornosť
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Priestor na vaše otázky
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