
OGANESÓN
ON STAGE 26

Zoznam súčiastok
Tri roboty, každý:

podvozok so 4 mecanum
kolieskami, každé poháňané

vlastným motorom
Lidar Coin D6

2ks LiIon 3.8V 186500 batérie a
plastové držiaky na 18650

zdroj 5V (8A)
PICO4DRIVE riadiaca doska so

zabudovanými radičmi motorov a
ADC prevodníkom

PICO 2 W jednočopový
mikropočítač

vypínač KCD11
inteligentná kamera HuskyCam
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