Schémy zapojenia

Hlavny robot

Zakladné zapojenie:

Zapojenie ovladacej jednotky Arduino Mega:
Zapojenie Raspberry Pi 4 pre ovladanie vyrazu tvare a zvuku:
Zapojenie motorov pre pohon:

Zapojenie motorov dlane:

Vedlajsirobot

Zapojenie:

Ké6s (pohybliva kulisa)

Zakladné zapojenie:

Zapojenie ovladacej jednotky Arduino Uno:
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Hlavny robot

Zakladné zapojenie:
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Zapojenie ovladacej jednotky Arduino Mega:
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Zapojenie Raspberry Pi 4 pre ovladanie vyrazu
tvare a zvuku:
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Zapojenie motorov pre pohon:
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Zapojenie motorov dlane:
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VedlajSi_robot

Zapojenie:
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Kos (pohybliva kulisa)

Zakladné zapojenie:
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Zapojenie ovladacej jednotky Arduino Uno:
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