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Hlavný  robot 

 

Základné zapojenie: 

 

 

 

 



 

  

 

Zapojenie ovládacej jednotky Arduino Mega:  

 

 

 

  



 

Zapojenie Raspberry Pi 4 pre ovládanie výrazu 

tváre a zvuku: 

 

 

 

  



 

Zapojenie motorov pre pohon: 

 

 

 

  



 

Zapojenie motorov dlane: 

 

 

 

 

 

 

  



Vedľajší  robot 

 

Zapojenie:  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

  

PINY A-D 

 

 

 

 

EV3 BRICK 

 

 

 

PINY 1-4 

2x MEDIUM MOTOR 
PRE OVLÁDANIE 
RAMIEN 

2x LARGE MOTOR PRE 
POHYB ROBOTA 

INFRARED 
SENSOR 



Kôš  (pohyblivá kulisa) 

 

Základné zapojenie: 

 

 

 

 

  

  



 

Zapojenie ovládacej jednotky Arduino Uno: 

 

 

 


