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ROBOTY
Radost’

Suciastky a ich vyuzitie:

e 1x ovladacia jednotka NXT
- Riadi celého robota
e 3x NXT Servo Motor
- 2 motory sluzia na pohyb celého robota
- I motor sluzi na pohyb ruk
e 2x NXT ultrasonic senzor
- Citanie bludiska
e 1x NXT light senzor
- Vdaka light senzoru radost zisti Ze je na konci
bludiska a moze opravit spomienku

(obr.: robot Radost)






Hnev

Suciastky a ich vyuzitie:

e 1x ovladacia jednotka NXT
- Riadi celého robota
e 3x NXT Servo Motor
- 2 motory sluzia na pohyb celého robota
- I motor sluzi na pohyb rik
e 1x NXT touch senzor
- Ked' Hnev narazi s touch senzorom do ovldadacieho
panelu, okamzZite sa nahneva a zacne don udierat
e 1x NXT light senzor
- Vdaka light senzoru dokdze hnev citat ciaru

(obr.: robot Hnev)



(obr.: ¢iara a ovladaci panel)
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(obr.: program Hnev)



Nechut

Suciastky a ich vyuzitie:

e 1x ovladacia jednotka NXT
- Riadi celeho robota

e 3x NXT Servo Motor
- 2 motory sluzia na pohyb celého robota
- I motor sluzi na pohyb ruk

e 1x NXT ultrasonic senzor

- Ked' Nechut narazi na brokolicu, zacne po nej
buchat

(obr.: robot Nechut))



Program:

(obr.: program Nechut)



Smutok

Suciastky a ich vyuzitie:

e 1x ovladacia jednotka NXT
- Riadi celého robota

e 3x NXT Servo Motor
- 2 motory sluzia na pohyb celého robota
- I motor sluzi na pohyb rik

(obr.: robot Smutok)



Program:

(obr.: program Smutok)



Strach

Suciastky a ich vyuzitie:

e 1x ovladacia jednotka NXT
- Riadi celého robota

e 3x NXT Servo Motor
- 2 motory sluzia na pohyb celého robota
- I motor sluzi na pohyb rik

(obr.: robot Strach)



Program:

(obr.: program Strach)



Spomienka
Suciastky:

® 1x Micro:bit
e 1x Led pasik

(obr.: Spomienka)

(obr.: Spomienka (zo zadnej strany))



(obr.: Spomienka (zapojenie))



Program:

ked sa tlacidlo A +* stlaci

nastavitf strip * na HNeoPixel at pin P2 ¥ with o leds as RGB (GRB format) +

strip v set brightness e

strip * show color yellow +

pozastavit (ms)

strip * show color blue *

pozastavit (ms) (el R4

strip v show color yellow =

(obr.: program Spomienka)



KULISY

Brokolica

(obr.: brokolica)
Bludisko

(obr.: nacrt bludiska)



(obr.: bludisko)

Ovladaci panel

(obr.: ovladaci panel)



